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Пояснительная записка
CocmcrS п роекта

Техническая характеристика подъем никоб 
модели В -S3 _____

Тек мико- экономические показатели

\ W 058. П&- ООО• ООО ПЗ 
26- 05В. ПВ. ООО- ООО ПЗ

Описание датчика ДАМ  1

Подъемник однобинтобои с ручным пли бодам
rn.&Src шоки 0.5В. Габаритный чертеж
Подъемник ддноВинтабоб с ручным приводом

Обозначение ? Стр.

т  пзя.пв ООО- ооо пв
ге. 058 03 ооо. ооо пь

26. 05В. ПВ. ООО ООРПЗ

96. 053. ПВ 010. 000 гч

to
Подъемник дЗухЗинтобои с электрапяибодом 
ГП £к{0п? марки 20Э8Д. Габаритный чертеж 

Подъемник однобинтобои с эл&ктропоибодом

И  аименобание

т к  однобинтобои

Гп 20ПС. маски 20ЭВ Габаритный чертеж 

Приспособление dm  oezwupoLm_______
8уоузобоеа оеле.

Приспособление для рети ро б*

26.058-ПВ.(5Q. ооо гч

26.Q5S.nS. (60. 000 ГЧ

26.058. ПВ. 00 (. ООО

26

Ж

r-niO rc марки iB. Габаритный чертеж гв 058. n$__gm,J№m J L грш Ьоео реле
Подъемник однобинтобои с ручным пяибодом Сборочный чертеж 26.058. ne.OOf.OOG гк 30
г.0.25т.с. ш оки 2.56. Гзбаоитныи чертеж 2й 056. ПВ 050. 000 ГЧ /5 Приспособление для регулировки
Подъемник дбчхбинтобои с ручным приЬодом г р т б о г о  реле
ГП. 2*25т.с марки58Д. Габаритный чертеж 26.058- ПВ. OhC ООО ГЧ 16 bed о мости спеииазикаиии
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Подъемник однобинтобои с ручным ооиЗодш
26.058. ПВ. 001. 000 ВС Ж ____I

Приспособление Зля оегулияобки
Г.п. 5 г. с марки 53 Габаоитныи чертеж 96 058. ПВ 050- 00Q ГЧ Л . юузобого селе
Подъемник дЗухВинтобаи с ручным поибодам Ведомость покупных изделии
Ш  2x5га. марки ЮВД. Габаритный чертеж 26. 058. ПВ 060 000 ГЧ

2B.058.n6.00f. ОСЮВП

Подъемник однобинтобои с ручным лоибодом
гп. Ют.с. марки 106- Габаритный чертеж 26.058. ПВ. 070 000 ГЧ

Приспособление для оееулипобки

грузобого реле

Подъемник дбухбинтобой с ручным лоибодом
Ц н стр укиия 26 рве, т  ооf ооо йн

Г.п. 2*Юге марки 20ВД. Габсюитный чертеж 96 053 пв. 080 ооо ги
С та н и н а 26.058. ПВ- 001 т о

20

Подъемник однобинтобои с электроприводом
С та н и н а

Г.п Юг.с. марки 135. Габаритный чертеж 96 П5Я. ПВ 090. 000 ГЧ
Сбооочныи иеятеж 28-058. П8 ОСИ fQQ СВ

21
Подъемник однобинтобои с электоопоиЗодом

Леретдник 26.058 ЛВ-001. 200

ГП 2.5гс марки 2,53В- Габаритный чертеж 96. 058. ЛВ ЮО. ООО ГЧ

Подъемник дбухАинтоки с электропоибодом

Переходник 

Сборочный чертеж

Г.п 2x2,5Г с марки 58ВД. Габаритный чертеж 05 П5Я. ПВ- НО. QQG ги
М Q5 / М85

Подъемник однобинтобои с электроприводом
г.п 5  т.с. марки S3 В Габаритный черт еж 28 058. ПЗ- 120 000 Г и
Подъемник дбухВинг.йбои с зяектРолоабпЛом
Г-П 2л Вт с маоки Т0383 Габаритный честг* 76 058. ПВ 130. 000 Ги

2S 0S8. ПВ 001. 200 CS
26.058.n3.00f. 001

32

33
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£ 0 2 0 .2 -4 4
28.058.ПВ.0 0 О. ООО Д (

Подъемники бинтабые 
груэог. объемностью doWrc

Посели 6-63  I
СсСермакие I
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I  Общая часть

Типовая проектная документация винтовых подъемников 
с ручным и электрическим при бобом модели 
В •вв разработано на основании задания Главного 
технического управления Минб&дхоза СССР 
от Ц м арта Ш 2 г.
Винтовые подъемники с ручным и электрическим 
прибодом грузоподъемностью Во 20т.с. /редназночены 
для маневрирования затворами на гидротехнических, 
сооружениях.
ТипоЬая документация разработана на базе типового 
проекта бинтовых подъемников модели & -73- 
При составлении рабочей документации был учтен  
многолетний опы т изготовления подъемников на 
Ташкентском ремонтно- экскаваторном, Псковском 
Опытно -  экспериментальном и 8р. заводах, а также опыт 
эксплуатации их на гидротехнических сооружениях.
Рабочая документация разработана с учетом тр ебо­
ваний ЕСКД и ГОСТ об действующих на 01. 03. 1933 г. 
Работа по составлению типовой проектной документации 
винтовых подъемников модели В-83 выполнена главным 
инженером проекта Ногаевым P.U., старшими инженерами 
Искандеровым АД., Сарнугаевым А, Мардамобым с .( с 
участием начальника отдела металлоконструкций 
Филоненко ГМ.
See замечания по типовой документации просим направлять 
по адресу: 700011, е.Тошкент-П, ул. Навои, 44.

W .Q 5 8 . ПВ. ООО. ООО /73
hum. Лист ! Листов .IaTLl J J JTLJ, а \ Подъемники-винтовые

^^^^грузопо&ьтистьш до 20т. 
модели з-зз.
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2. Состав проекта

В состав проекта входит восемнадцать вь/пускоб :
Выпуск О - пояснительная записка, габаритные 

винтовых подъемников, рабочая документация приспособ­
ления для регулировки грузовых реле.
Выпуски 1+® рабочая документация т  винтовые подъемники 
с ручным и электрическим приводом груголодъшнаетшо 
от 0,5 т.с. до 20 т  с.
Выпуск 17-  рабочая документация электропривода 
винтовых подъемников.
В типовой проектной документации подъемников модели 
В-83 включены новые, облегченные конструкции 
кожухов грузовых винтов, упрощена конструкция 
корпуса грузовых реле, рукоятки редукторов и др., которые 

облегчают сборку и монтаж подъемников уменьшают 
их вес, а также улучшают условия их эксплуатации. 
Каждый подъемник имеет марку, где цифры и буквы 
обозначают• цифры впереди- тяговое усилие подъемника, 
буквы„ В* и л и ^ - одновинтовой с ручным приводом или 
двухвинтовой с ручным приводом,* буквы„ ЭВилилЭЗД 
одновинтовой с электроприводом или двух винтовой о 
электроприводом.

В цифре чертежей подъемника 26 означает различительный 
индекс предприятия, выпустившего данный проект, 058 -  
порядковый номер проекта, ff т"-подъем ник Винтовой. 
Последующие две цифры означают порядковый 
номер подъемника в типовой документации.

5. $ 2 0 .2  - У #
X T

1 ^ У м^\Подп. \ДсЛи
26 .0 5 Я Ш . Ш й  ООО /73

KmupoSan- Й тШ
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Следующая цифра означает порядковый номер узла, входя­

щего В сборочный чертеж  соотбетстбую щ ега подъемника. 
Первая цифра после точки означает порядковый номер 
подузла, Входящего В узел с порядковым номером пред­
ш ествующей цифры

Последние две цифры означают порядковый номер детали. 
Перечень Всех Выпусков типовой проектной документации 
приведен & настоящ ей записке ( см отри таблицу 1).

В каждый Выпуск, на определенный Вид подъемника,
Входят техническая документация необходимая для  

изготовления а эксплуатации подъемника.

§. Подъемники с ручным приводом

Типовая документация подъемников с  ручным приводом, 
Выполнена следующих грузоподъемностей одновинтовые 

OJSm.Cj imp, 2,6юс., 5m.c., и Ют.с., двухвинтовые 2* 2,5m.c., 2x5 m.c, 
и 2xiO m.c.

Тяговыми органами подъемников служ а т п оступа те льно  

движущиеся грузовые винты с трапецеидальной резьбой, 
нижние концы которы х соединены с затворами, а верхние 
концы ввинчены В грузовые гайки.
Вращением грузовых гаек производится подъем или 
опускание затворов, в целью уменьшения крутящего 
момента грузовые т и к и  установлены на упорных
шарикоподшипниках.

Д ля  увеличения скорости маневрирования грузовые винты* 
Ьапроектированы г двухзаходчой трапецеидальной резьбой. 
Упорные подшипники, грузовые гайки и связанные с ними 
зубчатые конические передаче оазмещены 6 литы  а чугунных

Копировал- Пчжкс Формат
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корпусах- грузовых частях I
Грузовые гайки, подъемников грузоподъемностью й5 т .с и  im.c. I 
приводятся Во Вращение непосредственно рукояткой,
соединенной с гайкой, в подъемнике ~ 2,5 т,с. рукояткой через 
одну пару зубчатой комической передачи, расположенной 6 
корпусе грузовой части} подъемники 5 ю с,и & т.с --лр и В о д я тт  

Во Вращение рукояткой через две лоры зубчатых конических 
передач, расположенных 6 корпусе грузовой части а В редукторе. 
Редуктора с одной зубчатой конической передачей крепятся 
к  грузовым частям -

Двухвинтовые подъемники 2*2,5m.c-s 2*5тс. и 2*Ют.с. состоят
из двух грузовых частей . Грузовая гайка Ведущей грузовой 
части приводится во вращение такж е, как и в  подъемниках 
одновинтовых. Ведомая грузовая часть связана с грузовой 

гайкой ведущей грузовой части  при помощи соединител ьного 
вала, имеющего по концам кулачковые муфты- 

Конструкция муерты компенсирует Возможную нгсоосность 
грузовых частей при монтаже подъемников.
Грузовые части подъемников приболчиваются к  монтажным 

плитам, которые в свою очередь на гидросооружении крепятся 
к  раме закладных частей или колонкам в зависимости 

Г о т  конструкции. j
\ Гоузовые винты подъемников (за исключением подъемников I 
| 0,5 т.с- и 1т.с.) сверху защищены о т  действия пыли, до&едб и | 
\cHsta кожухами грузовых Винтов. 3

На кожухе грузовых винтов устанавливаются указатели |
положения затвора УПР на 2,5 метра или на ь метров. j
инструкция по м онтаж у и эксплуатации подъемников с |
ручным приводом, требования безопасности при их эксплуатации,
приведены в каждом выпуске но подъемник Подъемник i 

снабжены техническими услоВиямь но изготовление

~ ЙJ I
дЩлиг$ Н° &okvm Т ь д п Щ

Т Т ё Г Щ П Г
* 1 26, 058. /Ж ООО. ООО ПЪ
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•к ПоФьъмники с алвкпюат/Ьодом
Типовое Фвкфтнтоиие подъемников с метроарибодом 
выполнено следующих грузоподъемностей; одновинтовые 
IfoCy 2.5 т.с , 5те., Ш т с , и 20т.с., двуквинтовью 2*25 т.с, 
2 *6 0 ) 0 ., t*W m c.
В подъемниках с электроприводом конструкция грузо­

вых частей, грузовых винтов, соединительных валов т а ­
кая же, что и 3  подъемниках с ручным приводом.
Тяговыми органами подъемников служ ат поступательно  

движущиеся грузовые бинты

Вращением грузовых гаек производится подъем и 
опускание затворов-
Для уменьшения крутящего момента грузобые гайка 
установлены на упорных шарикоподшипниках.
Для увеличения скорости маневрирования грузовые винты 
запроектированы с дбухзахадной трапецеидальной резьбой.
К грузовым частям подъемников прибалчиваются 
редуктора.
Для подъемников грузоподъемностью 1т.с., 2,5т.с.. и 2* 2,5 т.с. 
редуктор выполнен в гу гунном корпусе е одной 

червячной передачей.
На редуктор устанавливается злектродЗиготель 
Для подъемников грузоподъемностью 5 т.с., Ют.с., 20тс., 
2*5 т.с. и 2* 10 т.с. редуктор выполнен с одной конической 
передачей и одной цилиндрической зубчатой 
передачей.
Сверху но редуктор устанавливается электродвигатель. 
Х арактер и сти ка  электродвигателей для всех 

подъемников, помещена в таблице 2.
На случаи о тсутств и я  электроэнергии, подъемники

UwЛае? К°докум. Подл. Дата
26.058. ПВ. ООО. ООО ПЗ Лист

5
Копиробд^^' Формат ,44

I е

снабжены ручным аварийным приводом которым 
можно пользоваться в исключительных случаях. 
Конструкция ручной блокировки подъемников описана 
в каждом выпуске
В двухвинтовых подъемниках грузобые гайки грузовых 
частей приводятся во вращение также, как и в 
подъемниках с ручным приводом.
Для предохранения грузовых винтов о т продольного 
изгиба при перегрузках применена электромеханическая 
защ ита винтов -  грузовое реле.
Конструкция грузового реле разработана на основе 
авторского свидетельства 0271764 оправдала себя 
на практике-
Чертежи грузового репе имеются в каждом выпуске, 

типовая документация приспособления для регулировки 
грузового реле но необходимое посадочное усилие 
затвора приведет в настоящем выпуске.
К грузовым частям подъемника крепятся верхние и 
нижние листы  грузовых реле- При монтаже подъемников 
Нижние листы грузовых реле привариваются к колонкам 
или тумбам на гидросооружении.
Грузовые Винты подъемников сверху защищены о т  
действия пыли, дождя и снега кожухами винтов.
К кожухом грузовых винтов крепится датчик положения 
затвора-  ДПМ1 конструкции ftfitTB$зводприборовтоматико* 
Пример крепления датчика показан в приложении 
выпусков подъемников с электроприводом, краткое  
описание датчика приводится в настоящей записке.

3 .8 2 Q .2 -V 9
__!---------- 26.058,П8. ООО. ООО ПЗ Лист

ci v° Падп Дата В
Копирован; Пужко Формат Ak



Конструкция подъемников позволяет крепление 
других видав датчиков :
В качестве станций управления электроприводом 
подъемников применены станции управления ти па  
ША Shot- 14)71, сирииное производство которых освоено 
№ Рассктовокам заводе низковольтной аппаратуры  
Министерства электротехнической промышленности 
СССР.

Подробные данные по ьтктроприводу смотра 6 выпуске 17 
данной типовой документации.
инструкция по монтажу и эксплуатации подъемников 
с $л ектр оприводом. требования безопасности, приведены 
В каждом выпеке т  тды м ник.
Подъемники снабжены техническими условиями на 
т г о т о в т н т

5. Выбор М&ышникп
Выбор подъемника производится следующим порядком;

5.1. Определяете# ти п  подъемника ~ одновинтовой или 
двухвинтовой, 6 зависимости о т  размеров затвора.

5.2. По расчетному для затвора тяговому усилию и типу 
определяется марка подъемника.

53. По посадочному усилию на затворе и но подъемнике.
5Л. По расчетной длине винта, Но ко сооружении и наиболь­

шей допустимой длине Но но подъемнике- (Н о- расстоя -  
кие о т подошвы подъемника до проушины грузового винта 
при опущенном затворе- Наибольшая длина грузового винта 

Но, для каждого подъемника рассчитывалась на продольный 
тгиб при сечении по внутреннему диаметру резьбы и 

гибкости стержня Л&  2 0 о).

D$mЛисп ЮдокумГ Подл.
Е5  26 058.П В.О О О  ООО ПЗя ...... „ .... ...-..
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Все данные для выбора подъемника приведены т  сборочных 
и габаритных чертежах подъемников На габаритном  
чертеже выбранного подъемника заполняется таблица 2. 
^Данные на шкал па затвору которые служат привязкой 

подъемника к затвору и исходными данными для изготовле­
ния подъемника на заводе.
В случае  ̂ когда завод- изготовитель обеспечен В ы лу тти  
типовой документации подъемников, т о  для за кат 
подъемника организация-заказчик может ограничиться 
передачей заводу только заполненных габаритным 

чертежей подъемника,

6. Технике - экономические поктатем.
Для сравнения техника - экономических показателей винтовых 
подъемников взяты подъемники моделей В-86, 3-73 и В -83 
(смотри та б ли ц у  S).
Подъемники сравниваются при одинаковой грузоподъемности, 
одинаковых Иов Их грузовых Шишлов о при одинаковом 
диаметре трапецеидальной резьбы
Для возможности сравнения стоимость подъемников модели 
5~В6, В-73 приведена в ценах 1969года.
из стоимости подъемников В-S3, с ручным приводомt J
исключена стоимость указателей УЛР, а в подъемниках с I 
электро приводом стоимость датчиков ДПМ1, J
В подъемниках моделей В-56 и В -73 ив стоимости подъемников ! 
с ручным приводом исключена стоимость указателей УРи УЛР,ав 
подъемниках с электроприводом исключена стоим ость указа­
телей УПЗ и ДПЪ.
Стоимость подъемников модели 8-83 приведена по 
прейскуранту оптовых цен ъа 6е 2Ц-1В-60, введенного в 

действие о т  1 января 7982 гада. I

5 .8 2 6 .9 ' Лист
2 6 .0 5 8 .П В .0 О 0 . О О О  П Ь

ismЛист*in до кум Подп. Дата 8
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Сравнение техника - атомических показателей 
подъемников моделей З-ЗЗ, В-73 и В~68 покаъыбает, 
что подъемники модели В-83 легче по бесу и 
экономичнее
В обязи с многочисленными запросами 8 настоящей 
записке прибодятт адреса некоторых забодай - 
-  и з г о т о в и т е л е й .

i  70005% г. Ташкент, ул. У с то - Ширин 04, Ташкентский 
опы тно- механический ремонт но- экскаваторный заШ  
Минбодлоыз Уз. ССР-

2.180640, ГСП, г. Пскоб, Ул, Конная 35, Пскобский опы тно-
экспериментальный механический забой,
Минбодхоьс Рсфср.

3. КуйбышеЬ, Si, ул, Лысбенская, 32, Куйбышебский ремонтно-
механичтшй забод.
Минбодхоэс РСФ с р .

4. 33063, в. Запорожье, Тупикобый /щр Ш, Эторошокий
рем онтно механический забое,
М инбодхаш  УССР.

5. 370033 г,й№ у, Москобский п р -т  Щ  бакинский 
жпериментальный ремонтно- механический забой, 
по. „Амелиореммаш

й 473035, г. Целиноград., промзона, опы тно- 
экспериментальный забод „ Реммелио строймаш  Г  
М и н б о д тт, Каз.Сср.

j. >:f& Дуга-
2 в . о $ в . п в . о о а о о о  п $ pkZ?

! 5
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С о с та ё  т и  побои про&н&шои докум ентации.
Табмшв (

Н а и м е  н о б  а н и е выпускав ^

Пояснительная samcka и I1

чертежи подъемников

Подъемник одновинтовой С ручным Приводом г.л. 0.5 т с . мирки a s s

Падьемнин одновинтовой С ручным приводом г  п. 1 т.с - марки 16 _ J

Подъемник одновинтовой а ручным приводом г.п. 2 sm.c марка ZSB 3

Подъемник двух бинтрбой с ручным приводом ПО 2 xi.Smp. марки SBg

Подъемник одновинтовой с ручным приводом г.п. 5 т.с. марки SB 5

Подъемник двух бинт обои с ручным Приводом г.п 2*5 тс . марки ЮВД 6 _

Подъемник одновинтовой с ручным приводом Г.П. Ют. с- марки юь
7

Подъемник двухвинтовой с ручным приводом т 2̂ 10 тс . марки го вд

Подъемник Одновинтовой с электроприводом г.п. 1т. с марки 1ЭВ 9

Подъемник одновинтовой с электроприводом г.п 2.5 т с марки 2.59В 10 _ ____

Подъемник двухвинтовой с Электроприводом г.п 2* 25т.с. марки 5 Ш — -

Подъемник однобинтов ой с Электр о при в о дом г п. 5 т с . марки 5Э8 12_______

Подъемник двухвинтовой с электроприводом Г.п. 2 *5 те. марки 10ЭВД

Подъемник однобинтов ой с электроприводом г.п 10 т.с. марки 10 ЭВ ___  1b ___ -

Подъемник двухвинтовой с Электроприводом г.п. t> 10 т.с. марки 20 ЭВД ___ _

Подъемник одновинтовой с электроприводом г.п- 20 т  с . марки 2098

Электропривод бинтовых подъемников 17 ^

з. &Po о ~</v ___——-—-'---’--i
H - lUiM̂L-C?AT докум. nod/}. — j 26.058. ПВ. ООО. ООО ПЗДагщ

fkm

Копироёал- Нужно .. формат 4$ '



Се
ри

я 
3

.8
e

o
.V

-W
 

Вы
пу

ск
 О



д ~ л

Техника - экономические показатели
Таблице 3

Тяеобое 
усилие 

подъемника 
Ь /77С-

Подъемник модели 8-8$ Подъемник модели В-73 Подъемник модели В -66
<£>

1
«ъ

1
Марка
подъем­
ника

Резьба 
бинта  

груза Того

На и боль ш ал  
м а с с а  

подъемника  
6 кг.

Стоимость 
приобретения 
1шт подъемника 

Ь. руб.

Наибольшая 
масса 

подъемника 
6 кг.

Стоимость 
приобретения 
1шт подъемника 

Ь руб

Наибольшая 
масса  

подъемника 
6 кг*

Стоимость
приобретения
(в т т д ъ е ш т о  

В руб
1 ..г ...._ Ъ 4 5 6 7 я я ----------------

0.5 5 0.5 Тг. 40* 12 (PS ) 35 32 35 41.25 35 47.25

у 15 1.0 Тг. 50*16 (P S ) 68 52 68 91.80 68 9UB0

СМ
й

2.5В 2.5 Тг. 60* 1б(Рё] /33 96 141 т .  74 2 05 26568
%
*о 6 В Д г * г ,s Тъ.60* 16 (Рё) 325 2 95 341 441,94 536 694.66
<*1 1 5 5 5 7?. 70» Ю (РЮ ] 2 3S 190 250 295: 260 3 3 6 .9 6
CJ

Ю ВД 1*5 Тг. 70х 20(Р10] 5 0 4 454 526 575 506 655,: 78
10В 10 Тг ВО*20(р ю ) 150 264 379 438 385 498.96
МВД 20 Тг.БОпО(Рю) 124 537 761 695 652 8 4 5

1 1Э& 1 Тг. so г i6 (ps) 121 200 1Z6 106. 89 132 216, 74

у

2,538 2,5 Тг. 60* f6
171 т 177 290,63 № 300, 4 9

1 5 В 8 Д 2* 2.5 Гг. во* fg (pg. 33? НО 347 569,77 4 2 7 707,15

1 1V,

536 5 Tz. 70* 2D (pig) 308 400 316 51В.87 327 536.98

г ! т $ д 2*5 TtJO x  20(P10) 5В5 620 600 1036. ВО 622 1074,821 юзв 10 Tz.80* 2o(pf0) Н о 490 452 781.06 469 810,431 20ЭВД 2*10 Tl.80x 20 (PfoJ 852 752 876 1513.73 911 1574, 21о
2036 20

ю
\Tl QDx24fp/2j |1 598 568 612 105154 — . \i

i _
з $го-2~чч/ • ! 

___________ ___j

|Йл?(д}г J л* юопъ М
формат АЗ

' -----------—---- ---- -----— — со. иDo i 16. UUU. С
кЬлиробал- Пчы-уп



Кожух грузового бинта

X JL

Датчик положения исполнительных механизмов 

ДПМ1 предназначен для измерения и контроля  

положения затвора но гидротехнических 

сооружениях.

Д а тч и к  используется б комплексе устройств  

телемеханики кодового преобразователя^ такж е 6 

вводе самостоятельного прибора для снятия помазании 

местного отсчета .

Диапазон измерения положения затвора о т О до ЬООсм 
при необходимости измерение может выполнять до fООО см.

Цифры на счетчике означают предел измерения верхнею 

положения затвора в см. Датчик приводится 6 действие 

вращением приводной шестерни, которая входит в зацеп­
ление с грузовым винтом подъемника- В зависимости 

о т шага грузового винта, в датчике устанавливается 

соответствующая приводная шестерня. Роэтому при 

оформлении заказа на изготовление необходимо 
указать шаг грузового винта.

Допускаемый шаг трапецеидальной резьбы грузовою 

винта подъемника .* 8, Ш, 12, №, 20 и 2* мм.

Лдрес изготовителя г Ш.ССР: g. Нариманов, 17КТ6 
в Ъбодприборабяюмалпока ?

3. 2 2 0 .2 - W

2 д .0 5 П .т  0 0 0 .0 0 0  п 3
'Jucsj

Копировал. Нужно ф орм ат А'.



Таблица 5
Теоретическая масса подъемников

Ял 
Ь м

Ho i  и.
0.6 0,8 1,0\ 1,2 1Л 1.6 1.8 го Z2 235

Масса 1 шт 6 не.
ол В 15 18 20 23 25 28 ъ 33 35
о,в - 15 17 го 22 25 27 30 32 34

а 8 - - 18 19 г 1 24 26 29 31 33

1.0 — — — 18 20 23,25 28 30 32

1.2 „ — - — 20 22 25 27 30 31
1Л - — _ _ _ - 21 24 26 29 31
1.6 — — - —I — 23 25 23 30

291.8 — — — — — _ 25 27
20 — — - — — — 9В 28
2,15 — - — — — L — 27

Таблица 1
Техническая характеристика подъемника

Резьба
еруьоЬого

Винта

Усилие i  т  с. Яр S м- 

наиб.

Усилие на 
рукоятке 
при Т ё ш

бремя
подъема
ъатВоро
mimlm*.ттоёош  Т посадочное П

Т г М щ (р б ) as as %Ь5 2.0 го

Данные на заказ по матВору.

Усилие посадочное потребное ё тс.
Расстояние о т пддашбы подъемника до оси 
проушины опущенного еотёори S м.
Полный ход з о тб о р о  В м.

Теоретическая масса подъемника 6 кг.

Таблица Z

т

Но

Ял

3 , 8 2 0 . 2 ' W

26.058.fia 010 000 ГЦ
Подъемник однобинтоёой 

!tz?J с ручным приВодом 
гм. 0,5 т.с. марки 0,53 

2 2  сч и Пабе ратный чертеж

Лит Масса МасилЫ

д!|
j J j

См.
габл.З м__ J

Копироёал: Н уж но Формат АЗ
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Таблица t

Техническая характеристика подъемника

Резьба
грузового
Винта

исп. 2S.Q58- ПВ. от.000-01 
Подъем но шартюдишпнике. 
Посад но и дожим но 
чугунной опоре

Ucn. 26.058. ПВ. Q2D. ООО 
Подъем, посадка и 

дожим на 
шарикоподшипнике

Нодм

наиб.

Усилие

на
рукоятка

Время

подъема
затвора

U ry / тУсилие б та. Хеи пив 6 т.с- при Т 
6 кгс.

тго & о е -
Т

посадочное
П

тяговое
7

посадотое
Я

пС / 1 А?,

6 мин.

Тг.
5Qxf6{P8) 10 0,6 |Ljl _j 1.0 19 10 2,5

Таблица 1

Данные ко заказ по зотбору
Усилив посадки потребное 6 т.с- Из

1 Расстояние о т педешбы подъемника до !I дои. проушины опущенного затвора 6 м. Но \L
j Полный ход samSopa В м. Их | |
1 Теоретическая масса подъемника б кг 4 1 1

?
I
I

3. % 2 0 .2 -Н Н
S \ — Т

*___\ч — \
1 1 !

Is ..-О», ___j
UiM ПчрА ьНЗокум. \Подп. М з \
Рагоаб. 1 МарЗатб 'ЗММ
Проб. Юскаидерао \бвм\б}цоьцк 
Т.конгр. Ircom
Ш З & П а е с е б  M c J b w l

16.058. п в . о т  с о о  г ч

------ 1 Подъемник однаЬинтаЬой
с ручным прибавим *. i \ j j .. ]

ШЩ  rn . i m.c марки fS Г ! i - !\llU4iM #- ' ..._....... . ---- --.-—-jГабаритный мертеле

Гапиаояа/ Ь&кс Zpdis '
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Указатель положения за тв о р а  Выбирается  
6,зависимости о т  Их ' при Нх 4. 2,5 м установить  
УЛР 258, при 2,52. ч 4 S* установить УЛР 508

Таблица 1

Техническая характеристика подъемника
Резьба
цщивот

винта

Усилие 6 т  с- наиб. Но 8 м- 
наиб-

Усилие 
ко р ут- 
огне при 
Тб  яге

Время
подъема 
затвора 

но1м. в м т.типовое Т посадочное Л

Г л 6 » ф ) 2,5 2,5 5.65 Гб %5

Таблица 2

Донны е на заказ по зотбору
Усилие посадочное потребное 6 т.с. Лг
Расстояние о т  подошвы подъемника до 
оси проушины опущенного затвора в м Но

Полный ход за тв о р а  8 м Нх
Указатель положения затвора — У Л Р -
Теоретическая масса подъемника в кг Q

Таблица 3

Теоретическая масса подъем н и  ко 6
Но, к

Нх, м м  !1| 2.0 *■* 1[ 3,0 3.6
Масса 1шт. без учета указателя положения затвора, кг.

i.O 69 85 99 № т
i,5 19 93 т 125

2,0 81 102 120
2.5 96 т
3.2 106

3. 8 2 0 .2  -УУ

26.053. П В .О Ъ О . О О О  Г Ч

Подъемник одновинтовой 
с ручным приводом 

г п  2,5т.с -м а р ки  2,58 
Габаоитныи чертеж

Лит. Масса Часшюб

А1
ЫзабпЗ 1-Ю

Лист 1 Листов 1 .

котловая ■'.JSfefl. ерорматХЪ
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Таблица f

Техническая х а р а к те р и с ти к а  подъем ника

Указатель положения затвора выбирается В 
зависимости о т  Их'* при Их -  2.5м установить  
УПР 2S8 при 254. Их < 6 м  у с та н о в и ть  УПР SOB.

Резьба
грузового
Винта

Усилие в т с  наиб Но м 
наиб

Усилие 
на руко­
ятке прь 
Тб хгс.

Время 
подъема 
s отбора 
на1м 6 нимтяговое Т посадочное П

7гГббт\
*f6(f>8) 2л 2.5 г*2,$ 3.6 5 12 т

Донные но заказ ю затвору
Таблица 2

Усилие посадочное потребное в т с Пз
Расстояние о т  подоиивь/ подъемника 
до оси росуи, инь! опущенного затвора Но
Полный ход за тВ о оа Нк
Расстояние точек подвеса затвора в м РТП
Указатель положения за тво р а — УПР
Теоретическая масса подъемника в кг (9

Таблица 3

Теоретическая масса подъемников при Р Т Г ь з м

Но.м

Их, м 1,5 2D 2.5 3.0 3 ,65

Масса 1шт. без учета указателя положения затвора. > ?

ьо т гг з г 55 285 325

15 — 21* 2*6 276 3/6

2.0 — — гы 265 309

2.5 — — — 2 62 301

Ъ.5 — - - — — 292

Шм Лист

3 820 2 - y v

U° до кун. Подо ~ \рата
f e f e C . ч'ж
Цскачдсрср -j i : , ц

26.058. ПВМО ООО ГЧ
Подъемник одновинтовой 

С РУЧНЫМ приводом |д I
г п  у* 2 .5 т с  марки 53Д  | | 
'оборотный

Лит. Масса

*См Табл‘6

Ьсипаб i

i fO

целтеж '!иот | Л  истой f }

ф орм ат А '.
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Указатель положения затвора Выбирается 
Ьъависимости о т Их • при Нх & 2.5 установить 
УПР 2510, при ZS4.Hx 6s.S m установить 
УПР SOI О.

Таблица 1

Резьба Усилие 6 /п.с. наиб- Но 6 м. 
наиб.

Усилие 
нагФШ  
нелраТ 

В нto.

дрема
подз&ма
затвора
наЫ-Ьмин.винта тяговое

.....Г ........
посадочное

П
7>. ш  
*ЩР10) 5 5 4# 20 20

Донные на заказ по затбору
Таблица 2

Усилие посадочное потребное 6 тс. Пз
Расстояние от подошвы подъемника 
до оса проушины опущенною затвора Но

Полный ход затвора В м. Нк ! «V л 1г> гА , 10 J' '
Указатель положения затвора — УПР...
Теоретическая масса подъемника в не Q

Таблица 5
Теоретическая масса подъемников

Нх,м
Но,м.

2.0 | 2.5 1 3.0 | 3,5 | 4.0 | 4,2
Масса 1шт без учета указателя положения затвора, хе.

1,5 151 - I V 190 210 229 238

2.0 — № № 203 223 232
2.5 — — 176 195 216 224
3.0 — — — 188 208 217
3.5 — — — — 201 210

3.8 — — — — — 203

з  его. 2 «

ZtQ58.fiB.050. 000 ГЧ
Подъемник одновинтовой 
с ручным приводом 
г п .б т .с .  марки SB. 
Габаритный чертеж.

Пит. _ Масрр_ Масштаб

А См.тоЫ М О

Копировал- Пшка формат АЗ
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Таблица 1

Техническая характеристика подъемника
Резьба
грузоёогс
бинта

Усилие S т с .  н аиб
Но 6 м. 
наиб.

Усилие 
мо рукоят­
ке при
Г  6 кгс.

Время
подъема
ъатбора
на1м.В мим.

т я г а  бое 
Т

посадочное
П

Гг- Юх 
tZ0(P10] 2*5 1x5 4.2 23 *9

Донные на заказ по затёору
Таблица 2

Усилие посадочное потребное 6 тс. Из
Расстояние от тдошбы подъемника 
до оси проушины опущенного samBopa Но

Полный ход га т  Вора 6 м. Их
Расстояние /почек под&еса затёора 6 м. РТП
Указатель положения затёора — У/УР .. j

Теоретическое масса подъемника 6 кг. 4?

Таблица 3

Теоретическая масса подъ&мникоЬ при Р Т П  * Нм.

Но. м

Нх, м 20 Z.S \ 3,0 \ 3,5 \ h.O | 4 2

Мосса 1шт. без учета указателя положения затВора кз.
15 330 j 370 4 0 9 т 448 I 504

2.0 3 56 396 435 475 j 492

2.5 379 4 т 453 476

3.0 | 405 445 463

3,5 428
____ i 448

L

3.8 . | I___________1 4 3 5 _

3. 820. 2 -  w

Указатель положения затёора Выбирается В 
заёисимости о т  fh:: при Их ** 2.S к  устомсЬить  
'ВНР 25 Ю, при 2,5 * Их PS м уста набить У/7Р SD1Q.

26.05S.riB.G60.000 ГЧ
Подъемник аёухЗинтобои

с ручным при Во дом 
г.п. 2*5т.с. марка Ю8Д 
Габаритный чертеж

Мат

А

2ЁЗЕ
F

'jcujfaSi

Tc6l3 10

„„Лтм.,...
К опирааал ■■ нужно “ф о р м стТ?
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Таблица 1

Техническая характеристика подъемника
Резьба
грузобо- Усилие 6 т.с, наиб.

НоЬм.
наиб-

Усилие 
т р у т -
ЛЯГ

бремя
подъема
Затвора
Ш1нбтм

20
Винта

тяговое
Т

посадочное
П§1 Ю 10 Ч.$ 11 33

Таблица 2

Донные на заказ по затвору
Усилие посадочное потребное В т.с Из
Расстояние от подошвы подъемника 
до оси проушины опущенного затвора Нс

Полный ход затвора В м. Нх
Указатель положения затёора — УПР....
Теоретическая масса подъемника В не Q

Таблица 3
Теоретическая масса подъемников

Нх,м
\Масса 1шт.без учета указателя положения знтбора

го
ZS
3.0
3.5

Ч.о
4.5

2.5 1 М10..Т
Ио,м

3.5 4,0 4.S \ 4Л

240 265
ess

т
U1
273

31$
Ъ06
ш
т

3*0
331
323
314
30$

360

3S1
343
334
ЗЁ§
31S

з. $ e o e -* /v

Указатель положения затвора Выбирается 
о заёисимости о т  Их - при Нх& 2,5м установить 
УПР 25 Ю, при 2,5 р  Их £-5 у сто побить УПР 5010

Подъемник бдноВинтоВай 
ЫоШ с РУЧИЬ/м приводом 

г./?. 10 т.с. мор и и ЮВ 
Гоборотный черт еж

2 б .о $ в т т о .о о о  г ч

Ш Ш кЩ зтЩш

ГР
Лист ^  Лиша^Т!



*
?

§
Щ

.
da

ma
l 

Се
ри

я 
3 

8
2

0
.3

 ' 
w

 
Вы

пу
ск

 О
Таблице 1

Резьба
zpysoboto
бинта

Усилие б т с  наиб Но ём 
наиб.

Усилие 
на рут- 
ятке прй 
ТЬкгст я г а  бое 

Т
посадочноеп

tF T qk , 
m (Piot г *ю Z* 10 4.9 38

Время 
подъема 
з отборе

41

Таблица 2

Данные на заказ по затбору

=ЗР.

Усилие посадочное потребное S т с . Г” :

Расстояние о т  подошбы подъемника
i дс оси проушины опущенного затёора Но |

С} Полный ход ъ а т б о р а  6 м Hr !
$ Расстояние точек пад&еса затёора 6 м. Р Т П

_  j

Указатель положения затёора — УПР.. ..  I

к Ья- Теоретическая масса подъемника & кг
l £ J ____________ ;

Таблица ь

Теоретическая масса подъемников при PTHs4m.
Но.м

Нк,м 2.5 3.0 | 3.5 4.0 *■5 : 4,9
Касса 1шт. без учета указателя положения затёора кг

2.0 483 533 583 633 683 т

2.5 — 514 S65 615 665 70S
3.0 —

I
54$ 598 648 68$

3,5 —
.......................... I

— 576 630 670

4.0 — — — — 612 652

Г 4.5 —
____ТЕ_____

— — — 6 3 5

3. 8 2 0 .2 -  9 У

2S.058.flB 080.000 ГЦ
Подъемник

с ручным лрибодом 
г. п 2*1 О т с  марки 208Д 
Габаритный чеотем

Котюабсиг. Нужно

\УФ  iЛиС;ГоТУ±„ \
I

г ■ „



Таблица 1

Техническая характеристика подъемника

Резьба
грузобого тяговое

Усилие 6 т.с

посадки
Но 

& м
ЭлектродВ.
ЧАСШ6У1

исп

Станция
управления
Злектралр.

Усилие
но

же

Время подъема 
ъатЬара 

на1м 6 мин-

п ж т  1 < * « • s s t r ' & T 6 8 | 5

Таблица 2
Данные на заказ по зот&ору

Усилие посадочное потребное 6 т.с. Пз
Усилие регулироЬки грузового реле S т.с. Р
Расстояние от подошВы подъемника до 
оси проушины опущенного затЬора В м. н .

Полный ход затВора В м. Их
Датчик ДПМ1. Шаг ер Винта р

Теоретическая масса подъемника В кг Q

Таблица 3

Теоретическая масса подъемников

Их, М
Но.м

1,5 2.0 | 25 2,9В
Масса 1шт. без учета электроаппаратуры, кг

1,0 92 юг 112 121
1,5 — 98 10В т

2.0 — — 104 112
2.5 — — — 107

з. ееб. 2 - у /
26.058- пв. о т  ООО ГЧ

Подъемник одноВинтоЬой 
С электрстриЬодом 

г.п. W  т.с. марки 1ЭВ 
Габаритный чертеж

Копировал Нужно

-Лит Масса Масштаб

Д См таблЗ V10

Лист \ Листоб i

формат



Регулировку грузового реле 
произвести по потребному 
посадочном у усилию  (См.хпаол. 2).

! 22

Таблица 1

Технической характеристика подъемника
Резьба
грузового
Винта

Усилие $ тс На 
6 м 

наиб-

Электро дб. 
ЧАС Н86 Л

исп.
М 301

Станция
управле­

ния
змктрот

Усилие 
Норухояга 

при Т 
6 нес.

Время подъема 
sam&opa на 
/ м. 6 мин.ТягоВае

Т
посадки

П ьлектр. \3ручмую
ТгШЩрз) 2.5 2.5 3,65 П-920о6/МаН.

Н-ОМкЬт,
ЯАА SHOP 
*2h7h У1 15 8 | 7

Таблица 2
Донные на заказ по затвору

Усилие посадочное потребное В т.с. % 1
Усилие регул арабки грузобоес реле 6 тс- Р
Расстояние о т  подошбы подъемника до 
оси проушины опущенного гатЗора 6 м.

i
Но

1
Полный ход зат&ора  5  №. Нк |
Датчик ДПМ 1. Шаг гр. б и н та Р i
Теоретическая масса подъемника 6 кг. б 1

Таблица 5  j

Те ор ети ческа я  м а с с а  по дъ е м н и к о в

Hq, №.

\ ИХ. №
f,5 2.5 3,€5

Часса 1шт. без учета электроаппаратуры ? ms

f?2ЮЗ т . /38 153

Z 0

т 132 т т е

п $ т

/з 4

/5 9
~!5Z

5. 828. 2 - Y Y

26.058. №  J O G .О О О  Г  Ч \

И — п -ъ ---------- УЛ  'рТ 'ЧСЯЯ Подъемник одноЗинтоЬаи

Щ р Ш Ш Ш А Ч Г . ' М
■h

М£хГ.
f-контираш__ ± ^ Д т & . Габаритный чертеж  Г "г,сУ " " ’ j %и 'рщЬ.

\Н .‘пИ'-р
Щ
_ '-■ ТЧиоабаЛ'Г~ ТТужка Ф&с
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1. При потребности регулировки 
нише предела 0,98 тс . подъемник 
комплектуется другим грузоВым 
реле 2,5 ГРТ с соответствующими 
пределами занеВолибания 
пружин.

Регулировку грузоЗого реле 
пратбести по потреби ему 
посадочному усилию (см. табл. 2)

Таблица !
Техническая характеристика подъемника

Резьба
щ зоВт
бинта

Усилие Ь тс.
тгоЬас

Г
посадки

П
Но 
6 м
наиб-

Элтробз:
ж т б у (

исп.
мзог

Станция
продления
элекгропр-

Усилие 
на рукоят­
ке при
Г В лес.

Время подъема 
zamSapa на 1м

Ъ мин.
злек/пр. \бручную

Tr.mo'm s  S 14 5‘ j 15

Таблица 2
Данные н а  заказ по з о тЗ о р у

г~ "  ̂ т
Усилие посадочное потребное 6 тс .  | Пз |
Усилие регулирабни грузоЗого реле 6 тс\ Р !
Расстояние от лодсшбы подъемника 
до оси проушины опущенного зотЗора 6 м. Но

j

Полный код затбора 6 м. Их
Д а т ч и к  Д Л М 1 . Шаг гр. бинта Р
Теоретическая масса подъемника 6 кг. Q

Таблица '6
Теоретическая масса подъемникоб

Их, м
Но, м

2.0 2.S 3.0 j 3,5 4.0 j 4?
Масса 1шт. бел учета электроаппаратуры б кг.

is 221 24 f 260 280 299 308
го — 2 33 2 53 212 292 301
2,5 — — . 2 45 284 2 $4 293
3.0 _— — — ' 257 277 286
3.5 — — — . — 270 219
3,8 — — — — — 212 !

26.058. ЛВ 120. 000 ГЧ

га \ Нага to 
Мtw ,'~-.jL2by.'ey

Подъемник однобинтоёои
с электроприЬодом 

Г-П. 5 то - марки 5ЭВ 
Габаритный чертеж

А\ I jСм.тЩ f; 10

Лист ТЩстод

формат ДЬ
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Таблица 1

Р езьба
ЩзоВоъо
Винта

{Усилие6 тс.
Но 
6 м 
наиб.

ЭлектродЪ.
№Ж6$1

исп.
А4202

Станция
щяышк
жктрапр.

Усилие но 
рукоятке 

приТ 
Ьксс.

Время подъема 
затборо на 
in. В мин.тягобае

Т
посадки

Л
Тг ЮхЩрЩ 1x5 2x5 42 (ЬШобШ

tJJM SL,
ШЫ01-
ш и л . 51 S  ] 19 I

Таблица 2

Данные на заказ по ватбору.

Усилие посадочное потребное 6 т.с. П$ !

Усилие аегулипаВки гатоВот репе 6 т  с. р
Расстояние о т подошВы подъемника до 
оси проушины опущенного ъатВора Ь м. Не

Полный ход ьатВора В м. Ш
Расстояние точек ппдВеса шпВооа В м. ргп
Датчик ДПМ 1. Шаг ф . Винта Р
Теоретическая масса подъемника 6 к* L £ _

Таблица 3

Теоретическая масса подъемников при Р ТП  =4 м
1 Про потреб­

ности рееулироВни 
нише предела 0,9В тс.

другим ерузобым реле 
2.5 грт с соответствую­
щими пределами зоне- 
ВолиВания прущим.

Н х . б м
НоЛм.

го 1 2.5 | 3.0 I 3.5 4,0 I 4.2
Масса 1шт. без учета электроаппаратуры, кг.

_ 1.S 411 45/ 490 529 569 585
2.0 — 4Z5 475 514 SS4 511
2.5 ____ ____ ш 500 539 551
3.0 — — — т 514 5Н2
5.5 — — — — SOB 52В
3,8 — — — — — 516

■ РегулироЬну zpvsooozo реле произвести по 
потреби ему посадочному усилию (см. та б л  2;

Цш Лист л* докуч Подо Дата
сазраб CaoHveoeb Л Ы 14 Шз 

'Ше,Проб иикандероб
Гм

У/т

ihrp
ЩТО

Грош
Навоеб 1 
Мышкин

2 гш  
s m

i Филоненко \UrnL 27Л?г|

з в2о.г-</уг&о58т.шооо гч
Подъемник дЬухВинтобои 
с электроприВодом 

г. Л. 2х£т.с. марки 103ВД 
Габаритный чертеж

ш щ т т ш ш ш

А

~Лиат

Сн.табяЦ ЩО

\Листоё~Т

формат АЪ
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Усилие 6 т  с

Таблица 1
Техническая характеристика подъемника

посадки
Но 
6 м 
наиб.

WM9QLSW
осп.
мзог

стати? Усилие на Впр̂ о ппвъема 
управления оукаотне MmkJLun 
мшшмАлриП

ш ' 'Электр Vjpywy'o

b * « N  Ю 10 Ы  Я Г К 24 S 20

Таблица 2

Д о н н ы е  н а  за к а з п о  з а т в о р у

Усилие посадочное потребное 6 т.с. Пз
Усилие рееулиробки еруэобого реле 6 тс Р
Расстояние о т  подошбы подъемника до 
оси проушины опущенного ьатбора 6 м Но

Полный ход затбора В м Их
Датчик Д П М Г \jjat гр. бинта Р

Теоретическая масса подъемника 6 кв. ! 0

Теоретическая масса
Таблица 5 

подъемникоб

Их, м
Н о .м

2.5 | 3.0 | 3.5 I 4 0 1 4,5 | 4 9
Масса 1шт без учета электроаппаратуры, кг.

20 320 345 370 395 4 20 440
2.5 — 336 361 386 411 431
3,0 — — 353 378 403 423
3.5 — — — 368 393 4/5
4 0 — — — — 385 4 05
45 — — — — — 396 {

з. е?&. е - </у

2 6 . 0 5 8 Ж 1 Ш О О О Г Ч
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Таблица /

Резьба
грузового

винта

Усилие £ т.с.
Но

вм
т и б

Эпектродв 
ЫСЖ6У1 

осп. 
ц  302

Сгтнчиа
упреваем»
зясктролр

Усилие 
на рукоятке 

при Т
бкгс.

время подъема 
затвора на 

!м. 5 мин.тяговое
У

посадки
п Электр вручную

ТгШОфЪ г*ю 2*ю 49 Ф2$кВт.
PAASbOf- 
2974 У/ SO 6 40

Таблица 2

Данные на $ а тз по з а тв о р у

Усилие посадочное потребное в тс. Пз
Усилие регулировка грузового реле в  те Р
Расстояние от подошвы подъемника до
оси проушины опущенною $Qтасра в  м. Но
Полный ход затвора в м. Нж
Расстояние между точками подбзса затвора am
Датчик ДПМ1. Шаг Ш винта Р
Теоретическая масса подъемника 8 кг. Q

Таблица 3

Их, 8м
'....""...ГГ'",Л Н овы ............

2S | to  | U  \ 4.0 \ 4S \ 49
Масса /ш/п 5$з учета эпектроаппаратуры кг.

20 Sff Sii 711 761 8Н 8S2
2S — 64S 694 744 794 т
во — — 677 727 777 8П
3.5 — — — 7/9 759 7$9
4.0 — — — — 741 781 _
4.S — — — — — 762

2. Регулировку грузового реле произвести
по потребнему посадочному усилию (см. та5л.2)

2 6.0 5 8 . ПВ. 150 0 0 0  ГЧ

Подъемник двухвинтовой 
с электроприводом 

г. п. 2*10тс марки 20Э8Д 
Габаритный чертеж

Лит. Масса Масштаб
Шм. вит 4 s до кум РоВп. Мота

А I См.та&Ъ ПО|рг
1

1
1

И

Лист 1 Листоб 1
ГпЬое*та Нагаев 2$0Ш
Р.кан/пр Мь/щкин 290t£ 
Утв фшоненко Тире/ 270Щ



f. Регулировку грузового реле 
произвести по потребному 
посадочному усилию (см.табл. 2) 

2, При потребности регулировки 
нише предела 1.9В т с  подъемник 
комплектуется другим 
грузовым реле'2.5ГР7 или 5ГР7 
соответствующими преде­
лами зонеВсшбания прущин.

Таблица f

Тёхническ&я характеристик! побивши

грузовою I Тяговсе 
винта | Т

\Ьш.с.
посадт

П

го го

и Ъ т ю д б Г Т  ,~1йктаГ P K w  hodьелГ4

r-r 5W-65, y--2Skm \t№ У1 35

Данные на заказ по затвору
Таблица 2

Усилие посадочное потребное в т  с. || П>
Усилие регулировки грузового реле 3 тс Р Г~  ----
Расстояние о т  подошвы подъемника да 
оси проушины опушенного затвора В м- “  1

Не \
Полный ход затвора в м \i Их 1 |
Датчик ДПМ1. Шаг гр Винте Р ;
Теоретическая масса подъемника В кг. s  1 1
Теоретическая масса подъемникоб

Таблица 3

Масса 1шт. без учета -электроаппаратуры, к г.

изм Лист Vе докум. Ладо. Ирга
Розраб■ZopHYeoeB М м
Пров- ЦокондероВ !80Щ
ТКОНТР- Грош 22Л4ВТЯ.инзк- НогавЬ щ т 7ВАЦ
Н-КОНТР, Мышкин щг 290Щ
м . Филоненко 71оТТ\

3 0 8 0  2 ~v y

16.058. пвш.ооа гц
'Шассе

с электроприводам 
ГП . 20 тс . Марки 20ЭВ 

&а Ц Габаритный чертеж

Копировал -- Нужно

Лист
см.тбяЬ НО

ЛЛистаЛП

формат Аъ



I*

i
Hi
aI

I1 1 Обозначение Наименование 1
npuAie-
чание

Аеюм т м т

43 26. 05ё т .  0О1. ооо св С б т т н т  т т т
АЗ 26. QS8. т .  (ЮГ осю вс ведомость спецификации
АЗ 26 05В> №. 00f. ООО ВП Ведомость гттны х изделии

2В. 058- т .  №■ т о  йН ин&шткш/я

Сбошнш единицы

44 1. ТВ. 058. ПВ 001. т Станина 1

А4 2. 26. 058. №. 001 т о Переходник 1

Лежит/

А4 3 26. 058 №. 0 0 1  о т I 1 It Ш 1 1

& 4 - 26. 058. №. о т, 002 П я то f
44 5 26. 058. №. 001 003 Траберса 1

А4 6 26. 058. №. 001 00k Прокладка £
А4 7 26. 058. №■ 001. 005 LUmvuep 1
А4 а 26. 058. № 001. 006

!1

1

С тандартны е изделия

9 В о лт №&25,66.0125

ГОСТ 7798-70* 4
Ж Гайка Мб. 6.0125

9Л058.ПВ001.000
Приспособление 

dm  регулиробки 
ерузобоео реле 

ЖиЪо&ал : Пшно

Лит Sfhi&n Jh&mci

Формат 44- Ю
К*

'по
дл

.|П
од

п.
и'

да
т

а 
)бю

м 
t

/
r

t
S

/
f

i
ууте

г'.

Щ

I 1 4 О бозн а ч ен и е Наименование 4

П рим е­
чание

т а г s № -7 0 * f

п ГвикО 1424,60125

т т  5915 -70* 8

п. Ш айба 6 . 01019

ro o t  № 71-7$ 4

в Ш айба  2k; 0f,0f9

ГОСТ № 71 -78 $

fk Ш нометр для жидкости

Ш к д ш ?  ГОСТ 8625-77 i

П а сш и е и з д е л и я

15 йомкрот гидравлический

гтюподъемностыи 5 тс.

(абтомобияьн& д) 1

Г ...... \Ъ .8 дО ,2 ^* * /
2 6 .0 5 8 . П 8 .0 0 1 . О О О

Мкм

2
' 1

Шм Лист / §> X 1 1 ё т _________ _Копировал- Пужко .г ̂  формат Ak



V  Размеры для справок
2 Одна тонна усилия при 

диаметре ш т а т  домкрата 
Ъ5мм. соответствует покаьа- 
нию манометра Шкгусм?

3 Ш струкщ т т  доработке 
дом крату подготовке а  
регулировке грузового р е т  
ем. 2б.ат* Ж . oot ооо д и .

3 . B e & 2 - Y Y  j
2S.058.PB.00I. 000 C B  \

Приспособление 
для регулировки 

грузового реле. 
Сборочный чертеж

Лит- Масса Масштаб
Ши Лист Vе дохум Повп. flcrra

*\ 1 я,дРазраб СаонУгаеВ щойй
Проб Цскондероо IS OX S3
Тконтр Грош J f e j imp Лиса гЛ/с^сб /ГЛ иКм проекта Ногаеб ism 1.......... 1Н контр- Мышкин •
Уто Филокечкп' п т

Копировал- Нужно_______________ формат 43



«5

I
*
4ft*

I
a

*

1 Обозначение Наименование
Куда Входит

|1
»—— — ««............ ......  ...г „та.

ПримечаниеОбозначение Кт

г ш, т - ж щ ^ т ю .  , Приспособление для реъуларобки {
г ттЬ о е о  реле
3 ж. os8.rn.om. ш Стенина 26. 058. т . 00!. 000 i
к т ш . ж т ~ т Переходник 26.058. 08. 001. 000 1

$

JL
X
Л
9

№
SL
Ж
Ж
&
«г
/6

я
А
М
ш
ь
22
В

ш

A

Ъ.820.е~¥¥№
26М вт  ООЮОО ВС

Приспособление для ре&у~ 
лиро&ни ьрузоЬою реле. 
Ведомость специфс 

КопироЬало- Нужно

Лит 7kmm“ “jhcmR:
ш х г л г о

формат АЪ



ин
^п

аб
л.

 Н
ов

о, 
и 

ва
та

 
Вз

тш
б 

а/0
 

Ш&
. а*

 ду
бл

. Ш
дп

. и
 З

тп
а 

.. _ 
С

ер
ий

 &
 

^ 
Вы

пу
ск



I

<s»
§
*4>

1

i Доработка домкрата dm применения 6 
Приспособлении (см. 26. Ш  ПВ. OOf. ООО СБ).

t l  $ домкрате (п т . ts) снизу но центру просверлить и 
порезать резьбу Зла штуцера (паз 7).

12. Собместно со станиной (поз. 1) б домкрате про- 
сберлить Ь отб. ф 7 под болты крепления домкрата к  
аланине (см. черт. 26.OSS.n8.OOi. юосв), расположив ш 
симметрично относительно станины

2. Подеотоёка стаканчика грузового реле (см.рис)

2.1 Снять крышку и ослабив контрящ ий б о т , 
Вывернуть диск регулировочный, нажимающий но шток 
микропереключателя.

2.2. Отвернув винты крепления кронштейна микро­
переключателя и крепления хом ута электропровода, 
вы тащ ить их из корпуса реле.

3, Регулировка грузового реле.

Ы  Навинтить стаканчик на резьбу переходника 
M9S/M8S (ло$.3) приспособления т а к , чтобы 
трубчаты й б о лт был направлен Вверх.

3.2. Надев на ш ток домкрата п яту (поь А ) и 
подкачивая косое домкрата, подвести пяту к опорной 
площадке трубчатого б о лта ; создать давление по 
манометру, соответствую щее потребному усилию, при 
этом  пружины грузового реле будут сжиматься, а между 
гайкой и днищем корпуса будет образовываться зазор-

3.820.2- 4 Y 26.058.f78.Q0l ОООДИ

а Г1 1 1 I 2
Приспособление 

для регулировки грузового 
реле.
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3.3- Подвернуть гайку до плотного соприкосновения с 
днищем корпуса не прикладывая при этом больших усилий.

Ъ.Ц. Медленно отвернуть запорную иглу на домкрате и 
опустить ш ток домкрата вниз.

3.5. Вывинтить стаканчик ш приспособления и смонти­
ровать но место Микропереключатель-

3.6. Завернуть регулирбвочшй диск до отчетливо 
слышного щелчка ш ти ф та  микропереключателя (при 
этом электрическая цепь двигателя подъемника 
должна быть замкнута}; в таком положении регулированный 
диск законтрить болтом.

3-7. Н а дет крышку, завернуть Винты, законтрить и 
оплом бировать.

Ъ.В. Но корпусе реле краской нанести величину усилия 
в тоннах, на которое заневолены пружины.

Ш т  конеяитиий Кшипса

Примечания?
1. Одна тонна усилия при 

диаметре штока домкра­
та  36мм. соответствует 
показанию монометра 
404 кг!см*

2. to -  в тексте ссылка 
ко се.

т . т я ш т т я 9 я т & т
i38zo *‘̂26.058.ПВ.001.ООО ДИ Ласт

г
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