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1. Введение

В настоящем проекте разработаны схемы ичер- 
теми автоматизации Ворот пото чны х линей,рсгс- 
поло менных 6 производственных зданиях авто­
бусных, троллейбусных парной и трамвайных депо.

Для выездных борот номерииертешей с ин­
дексом -см.

г.Техническиеданные злеклюсборудовсгния

Суммарная усыновленная жкттическтмощность 
электрооборудования зависит от назначения Ворот 
(см. таблицу)и составляет гт#кбт (дляавтобусных 
Ворот)  ц&^ВтдлятрслпейбУсныхтрнаВиттнвад- 
нызс дело.

Н аименование Приводы полотен борт
Поз. (безначалие Н 1,м г М3, НУ
Назначение борот ^партЁ1**т&тррлрлт а П Ш !

965500.000. 967.500000 935100000
Птзяектзвеигслеп HJWdOJNiiHUm.MtQi 4P132S4 Ш бОТб
НощностцкВт И г з 11
Н ом т окя 27 16 35
б л о к

упра&геш
Тил Р5У5401-03Я2К тТ5ЮН236&р& т ю зегь

I mp, Я 69 35 Чо
Тщ Я ___ 16 25

Питание электродвигателей осуществляется

Чосазрпшжипрт -
СР п рмглглО

от сети переменного w kq  -3бо/г2ов,5оги>, цепей 
управления -г&ое>,50гц

3.Состав электроЬЬорудования

Для управления воротами производственных 
Зданий используется кон плене технических 
средств Включающий в себя:

а) блок детекторов транспорта к  которому под­
ключается до Индуктивных ранок (черт. 965&оо.оо$

б) шкаф управления;
В) приводы полотен Ворот и приводы стоя­

ков воздушно- тепловых завес.;
г) свею<роры сигнализации,\
д) датчик температуры;
е) испалнительный механизм н а  трубопроводе 

обратного тепло носителя-
м)кнопочныйпост управления;

4. Работа электрооборудования борот

41 принципы автоматизации.
В Выпуске 6 Часть ̂ представлены принципа 

альные электрические схень/длектюческаясхена 
управления предусматривает дваРешина рабо­
ты- автоматический и ручной.

В автоматическом решине предусматри­
вается'.

а) автоматическое открывание ворог при 
подходе падвимноео состава (авюбусурсллей-

^%Ja*Стоматическое закрывание Ворот леи  
проходе проема ворот и въезде в производствен-

ш ш.УГIE t,f <0 колиоо&пгтг;Сй?и£_
:.9оо.ооодг



мое здание;
В)абтома7ииеское Включение стояков од­

новременно с открыванием Ворот и отключение 
и х  при закрывании Ворог;

г ) Включение стояков при понижении темпе­
ратуры Воздуха В зоне Ворог миме заданной 
{при закрытых створках Ворот) ;

д) аб70матическое открытие и  закрытие кла- 
пананооЪРюлнон7Еллоноси7вле-сюс7Ве7С7£енно 
ПРи Включении и отпюнении Воздушно- тепло­
вы х завес.

8 ручном  ретине предусматривается:
a) местное управление кнопками со шкаФа 

управления электроприводами Ворот;
b)  дистанционное управление электро приво­

да ни полотен 5оро7 кнопочным постом улраб - 
ленияу устинобленнымснарути Ворог,

В) местное управление кнопками со шкафа 
Управления стояками Воздушно-тепловых завес, 
что обеспечиВает Возмотность и х постоянной 
работы независимо от поло тени я полотен 
Ворот (ремимотопления);

е) отключение стояков завес по окончании 
отопительного сезона;

Переход от автоматического к  ручному 
ретину управления для приводов полотен 
Ворот M i и не осуществляется переключа­
телем SMf7 а  для  стояков завес -х я г, кото­
рые располагаются н а  двери шкаФа управления.

Местное управление электро приводами по­
лотен осуществляется кнопками со
шкаФа управления, дистанционное- кно­
почным лостм Хвб, Установленным сноруп/ц

965.900.000.Д/ Пик

Ворот.
Управление стояками завес осуществляется 

кнопкамиSB^ и SBS со шкаФа управления
Отключение стояков завес по окончании ото­

пительного сезона осуществляется автомати­
ческими Выключателями SF3 и SF4 рас поло­
шенными в ш кафу управления.

4.г. организация Въезда и  Выезда.
В качестве источника информации ипоявле 

нийподвимного состава в контролируемой зо­
не Вблизи Управляемых ворот используются 
индуктивные детекторы транспорта типа
д т а -н .

Ч.&Ч въезд в  ворота.
Д л я  управления Въездными воротами уста­

навливаются-.
a) индУН7ивныи детектор ВР ̂ предназначен­

ный для  Включения сосемы отрывания борот 
и Включения привода стояков боздчи/но-теп ­
ловы х завес;

b)  индуктивный детектор Вр<2 7 предназна­
ченный для Включения схемы  закры­
вания ворот и отклю чение привода сто­
яков;

в)индуктивный детектор ЗРВ, используе­
мый д ля  блоки ровки схем ы  откры ва­
ния борот в  случ а е  занятости ближ ай­
ше го поста  въездной зоны;

В ре миме а  в тон спи ческоса уп р а в ­
ления Воротами Водитель допшен оста­
новить подви т ной состав н а  расстоянии
3+4 м от Ворот, в том случае^ если  
Въездная зона Внутри производи

4— 1
.22Ш.гЛЬ
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ственного з д а н и я  свободна, п о  с и гн а ­
л у  о т  д е те к то р а  B P i соберется с х е ­
м а у п р а в л е н и я  п р и в о д а м и  п о ­
л о те н  Ворот и  с то я н о В  Воздуш но-  
-  те п л о в ы х  за В ес. О тк р ы в а н и е  б о ­
р о т  н а ч н е т с я  через г -б о с  с  н о  меню  
п о д ъ е з д а  ло б б и  м н о го  с о с т а в а  к  
контролируем ой зоне. В ы делм ка Време­
н и  н а  откры вание Ворот п р е дус м о т­
р е н а  с  ц е л ь ю  п р е д о тв р а щ е н и я  
л о н н о г о  о тк р ы в а н и я  Воро т  п р и  п о я ­
в ле н и и  в  к о н тр о л и р у е м о й  зоне пос­
тор он не го  тр а н с  п о р  та , дви ш ущ е го ся  
Вдаль з д а н и я , и л и  п л и  перемещ ении 
крупногабаритны х предм етов, им ею ­
щ и х  м ета ллическую  м ассу (т гл е т к и , 
тачки, к о ле са , м еталлические ли сты  и 
т а )  У с та в к а  брем ени н а  откры вание  
Во ро т опре деляется п р а к ти ч е с к и  б  
за в и с и м о с ти  о т к о н кр е тн ы х условии  
В п а р к е  и л и  д е п о  и  задается с п о ­
мощ ью  реле Времени

П о о к о н ч а н и и  откры вания Во&аг 
а в то б ус  н а ч и н а е т  двим ение в про­
и зв о дств е н н о е  зд а н и е . В н у тр и  з д а ­
н и я  н а  р а с с то я н и и  f/Вм о т  ворот 
разм ещ ен ч у в с т в и те л ь н ы й  э л е ­
м е н т ( и н д у к ти в н а я  р а м к а / д е т е к т о ­
ра В Р г ,  к о то р ы й  уде р м и б а е т борота  
б о тк р ь /т о н  с о с то я н и и  Все Время н а - 
хош де ния п о д б и т кого со става  б  
контролируем ой зоне. При полностью  
закры тое, В о р о та х  о тк л ю ч а е тс я  при -

965 900. оос. Д  i Яив
Копировал: CjZT*< Ф.ОРлитлЕ.

bod сто я к о в  Воздуш но -те п л о  Вы ос, за ­
Вес.

В ъезд п о дв и т ного с о с та в а  н а  п о ст тех­
нического оделчмивания, б  ли ш а и  ш и  и  
к въездным Воротам, п р и в о д и т  к  сраба­
ты ванию  детектора ВРЗ и, тен  самым, 
блокированию  схем ы  открывания Ворог. ’  

Р а ссто я н и е  н е  м д у  осями и н д у к ти в ­
ны х рам ок детекторов ЗР/ и  ВРг состав­
л я е т д м  п о  напра влению  дви/нения, чю  
позволяет осущ ествлять и х  одновремен­
ное перекры тие и Ра боту схем ы  у п ­
р а в ле н и я  б о ротам и п р и  проезде лю бо­
го  ти п а  одновагонного сущ ественного 
транс пор та  и н е  ю  щ е го  дли н у более 6 м. 

j Расстояние неи/ду осям и и н д у к ти в ­
н ы х  р а н о к  ВРг и в рз  определяется кон­
кретны м и условиям и уста н о в к и  рам ки
н а  первом посту, н о  не долм  но быть д о ­
лее дли н ы  подои м н о го  состава.

Целесообразна размещать р а н к у  врз 
н а  р а ссто я н и и  8 -ю  н  от в  Р г.Конкрет­
ные размеры установки индуктивны х 
рамок б зависим ости о т  т и п а  п о д б и т ­
ного состава с н  черт ; 965. воо. ооо 
(Выпуск 3).

Д л я  предУпреш дения в о ди те ле й  и  
обслуш ибаю щ его персона ла  о полотенцу 
полотен Ворот и с п о ль зуе тс я  тр е х ­
цветка я  светоф орная сигнализация.

О бозначение сигнализации.
а)красны й с и гн а л  вклю чен одновре­

менно с м елты м  -  ворота закрыть/, Въезд­

ах ЪзнПигЬ/дакУн. Yladn.
'■'5.900.00а д /

1<И'9 - О Ь 11 Гб
Форм errлПлШШпШжШШК.



ноя зона занята - Въезд запрещен.
6)красный сие н а л  -  борота закры­

ты, Въездная зона свободна. Водитель 
дол мен остановить подвижной сос­
таву не доезмая З+Ьм  до закрытых 
Во рот и  ждать (д о  Тмин.) откры ва­
ния Во ро т /Трасный сигнал горит 
Вплоть до полного открывания Ворот 
U и х  остановки.

6}зеленый си гн а л-п о ло тн а  Во р о т  от­
крыты полностью  -  Въезд разрешен.

г)сигналы  светофора Выключены-уп­
равление 6оР07ани осущ ествляется 
Вр уч н у ю  кнопкам и управления со шкофо 
управления или с кнопочного поста  
управления.

Ь.г& Выезд из Ворот.
Д ля управления вь/ездныни Воротани 

устанавливаются:
с/)индуктивный детектор врт, предназ­

наченный для Включения схемы открыва­
ния Выездных ворот и  включения при­
вода стояков Воздуш но-тепловы х за­
вес

Ъ)индуктивный детектор ВР&, пред­
назначенный для включения схемы за­
крывания Ворот и  отклю чения приво­
да стояков воздушно-тепловых завес.

Открывание Ворот начинается в мо­
мент срабатывания детектора BPi при 
подъезде подвимного состава н а  Рас­
стояние не долее Ч5м от Ворот. Одно -  
временно Включается привод стояков.

УймамТШк щ 965. 900. О О О Д Т
КОПиРибст tPQPMOTJftf

Двимение полотен Ворот осуществля­
ется до момента срабатывания конеч­
ны х Вы клю ча гелей, что соответст­
вует п о ло  те н и ю  полного открытия 
Ворот. П о х о д у  движения подви много 
состава из производственного здания 
на  расстоянии гр м  от длинней сторо­
ны рамки до  Ворот размещен чувстви­
тельны й элемент детектора вр г , ко­
торый удерживает ворота в откры ­
то м  состоянии до  момента съезда  
с него задней части подвижного сос­
тава,; то есть при отъезде экипажа на  
расстояние з+Ьн.

С внутренней стороны здания у  Ворот 
установлен & -  секционный сёстФор(илиЗ?СБК- 
ционный-втом случае одна секция не задей­
ствуется), сигналы которого означают-

a) красный сигнал- ворота закрыты (или 
открыты неполностью). Водитель дол- 
мен остановить м аш ину но рассто­
янии чрм отворот;

b)  зеленый сигнал -  ворота откры ты  
полностью. Водитель но мет начинать 
двимение н а  выезд,

В) сигналь/ сВето форо Выклю чены -  
-Ворота управляются Вручную.

5. Устройство и работа состав­
ных частей электрооборудования.

5.1. ОЫкаФ детекторов 
Устройство и принцип работь/ ш к о т

ШПисЬ/докук WBlL
965.900. ООО.Д/

mi а - й попировал: си̂ е Форнат-.лТГ



детекторов транспорта -  дти -м  см. в тех­
ническом описание/ поставляемом ком ­
плектно со шкафом. Подключение индчнп/б- 
ныас рамокfдетекторов)* шкафу сн. чертРбЗвоороо 
В Выпуске 3 настоящего проекта.

5Л  Шкафы управления.
В Выпуске В (Чисть 4Jнастоящ его проек­

та приведены черте/ни -  задания заво­
ду - изготовителю н а  ш каФы  управле­
ния въездны м и и  выездными воро­
тами.

И/каФЫ €  конструктив ном исполнении 
представляю т собой комплектные уст­
ройства реечного исполнения. В качест­
ве силовой защ итной и  ком м ута­
ционной аппаратуры  для электродви­
га телей  М4+Н4 применены аппарель;^ 
скомплектованные в блоки управления 
реечной конструкции Р В У-5000.

Шкафы из г о то б пяю  тс я  заводами 
электротехнической пром ы ш леннос­
ти п о  черте/нам задания заводу-из­
готовителю  вы полненны м  в соответ­
ствии с ОСТ 460.800.485-77

6. Ук а за н и я п о  эк сп луа та ц и и  
электрооборудования.

6./. Про  эксплуатации электродборудово- 
ния необходимо руководствоваться тре­
бованиями настоящей и н стр укц и и 9 
Правилам и устройства электро уста -  
новок^пуэ)^ Правилами технической

ЧодпШ 9ее.9оо.ооа.д/ ЗШ.П Н

эксплуатации электроустановок потре­
бителей ”  и „  Правилами техники безо­
пасности п ли  эксплуатации электро­
установок потребителей .

6Л. В течение летнего периода стояки 
Воздуш но-тепловы х завес долм ны  
быть отклю чены  от электропита­
ния автоматами S F3  и  S F4 , н а х о ­
дящимися В ш к а ф у управления.

7 . Защитное заземление.

Защ итном у заземлению  подле м ат 
все нетоковедущие части электрообо­
рудования Ворот. К  ним относятся 
корпуса электродвигателей,конечных 
выключателей датчика температуры 
и исполнительного механизма н а  кла­
пане обратного теплоносителя,\ шкаф  
управления\ ш коф  детекторов транспорта.

Пластмассовые корпуса светофора 
и кнопочного поста управления зазем­
ления не требуют.

Способ заземления определяется при 
разработке конкретного проекта в  соот­
ветствии с ПУЗ и  ОН 403-76.

8. Порядок установки  
электрооборудования

Размещение и  установка электрообо­
рудования проводится по конкретному 
проекту-привязке.

9i5- 900- ОООД4 №2-
40



9  Указания п о  привязке.

9/. Черте ши Выписка & Части а предназна­
чены для использования при разработке 
конкретного проекта автоматизации 
ворот и  воз душ н о  -  теплоВь сс завес S  
автобусныгс, троллейбусны х п а л к а х  и  
трамвайных депо.

Количество составны х частей  
электрооборудования и  необходимые: 
монташных изделий определяется по  
конкретном у проекту.

Особо следует учесть, что к  ш каф у 
детекторов транспорта мошна подклю ­
чить if индуктивны х датчика, еле  - 
доватгпьно, о ди н  ш каф  н о  м ет быть 
использован д л я  д в у х  ком плексов 
вы ездны х ворот и л и  д ля  двух, 
комплексов въездны х Sopot без кон­
троля зоны рабочего п о ста  (см. 
п ун к т 9.3.)
9 а При вы полнении конкретного про­

екта необходим о:
а ) в соответствии с  та блицей при­

менения проставить типы  реечны х 
блоков уп р а в ле н и я  (Р в у ) в принци­
пиальны х схе м а х и  черте м о х  з а ­
дания заводу -  изготовителю  н а  
ш каф ы  упр авле ни я;

б) в принципиальны х схе м а х пр о ­
ставить норм ируе м ое значение  
тем пературы  в о з д у х а  в зоне Во р о т

ш т я т з т ь ш в ш ь t---- ------- ------ ---------------- 1mnoi&li <2>ПРМШШ

Ш
Н

и  выдермку времени перед открыва­
нием въездны х Во р о т :

в) дать привязку шкафа управления,решить вол 
росы его литания, произвести прокладкукабелвд : 
от и/каФа управления к электроприводам, шка 
ФУ детекторов транспорта и  соединительным 
коробкам.; от соединительных короЗо к к  ко­
нечным выключателям,светофору,.кнопочному 
посту Управления; датчику температуры и ис- 
полни7гльном ум еххунизм уклаланана7РУбо-
проводе обратного теплоносителя, сти/коф а 
детекторов транспорта  к  и н дукти в­
ным рам кам

е )н а  схеме подклю чения проставить 
длины  всех кабелей;

д) реш ить Вопросы  зазем ленияь
е) выбрать в  соответствии скстретнымрозра-  

бсггыВае№ /нлюекюнваРиангуаановкишд9к. 
тибнь/х рамок начерт90sбоо. ооо (Вылускз)

Примечание .следует учесть, что в  настоящем 
типовом проекте марки кабелейприведеныдля 
ворот в помещениях с  нормальной средой.

9в. В конкретных условиях, налример,пятпро­
ектировании ворот закры той стоянки, м о- 
шет отпасть необходим ость в  контро­
ле  зоны первого рабочего поста , то есть 6  
наличии да тч и к а  ВРЗ. В этом  случае  
настоящ ий проект та к  ше мош ет 
быть и спользован  с незначительны ­
ми изменениями^ которы е за к лю ч а ­
ю тся в  сле дую щ е м :

шШ r/tdoRJh.Подл№
961900. ООО.Д/ тг



а) н а  всех принципиальны х, схе ­
мах ( Выпуск 6 Часть &) необходимо 
б ы черкнуть и н д у к ти в н ы й  деггчин 
ВРЗ.

б.I н а  принципиальной электричес­
кой схеме управления Въездными 
Воротами (сн. черт. 965. ооо. оао. уз)  
необходимо зачеркнуть цепи с  мар­
кировкой 33 и 45.

В) н а  принципиальной электричес­
кой схеме подклю чения (см. черт. 
965.000. ооо. as) необходимо Вычерк­
нуть проводник с  маркировкой 45 
идущ ий от ьикаФа управления к  
соединительной коробке СК1 и от 
соединительной коробки к  свето­
фору НЬ (при этом одна секция 
светофора не задействуется и  
световая сигнализация въездных 
ворот становится аналогичной  
сигнализации Выездных ворог), 
кроме этого необходимо вычер­
кнуть проводник с наркиповкой 
33 идущ ий от ш каф а управ­
ления к  ш кафу детекторов тран­
спорта Д ти - н (поз. обозначение язр)9 
число шил кабелей при этом ном- 
но оставить без изменения, 
при этом появляется Возношность 
подключения к  ш кофу детекторов 
транспорта & &  дополнительны х  
индуктивных датчиков, которые мо­
гут быть установлены  у  со се дн и х

МКМОоКУМ.ПодВ№1'
965.900. ООО.Д 1 Ъя
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I 1 1 Обозначение Наименование |
Приме
чинив
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